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Abstrak

Keamanan ruang pameran merupakan salah satu hal penting
yang harus diperhatikan, khususnya untuk menghindari terjadinya hal-
hal seperti pencurian, perusakan, dll. Oleh karena itu dibutuhkan
sistem keamanan yang berfungsi memonitor keadaan tersebut. Pada
umumnya sebuah kamera digunakan sebagai media untuk melakukan
sebuah pemantauan dan terdapat operator atau orang yang akan
melakukan eksekusi apabila terjadi masalah.

Pada skripsi ini, sistem monitoring yang dibuat akan
diaplikasikan ke dalam sebuah ruang pameran yang bertujuan
membantu seorang operator dalam melakukan pemantauan dengan
tambahan software aktif pada sistem yang dibuat. Sistem ini memiliki
GUI (Graphical User Interface) yang mampu menjalankan fitur
object tracking. Fitur object tracking yang digunakan berbasis image
processing, yang membuat operator dapat melakukan marking pada
pengunjung.

Marking yang dimaksud berupa sebuah bidang persegi
dengan ukuran (x, y) pixel yang akan muncul pada tampilan software
pada pengunjung yang terlihat mencurigakan oleh operator. Apabila
pengunjung yang telah ditandai mendekati secure object dengan jarak
benda pamer dengan tracking object < 1,42 meter dan nilai korelasi
dibawah threshold 0,6 maka image benda yang dipamerkan
kondisinya dianggap tidak cocok dengan template. Pada kondisi ini
komputer akan memberikan pemberitahuan secara otomatis tanda
bahaya dengan membunyikan alarm.

Kata Kunci : Image Processing, Background Substraction,
Object Tracking
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Abstract

The security of the exhibition halls is one of the important
things to note, especially for avoiding things like theft, tampering, etc.
Therefore it takes a functioning security system to monitor the
situation. In General, a camera is used as a property to do a monitoring
and there is the operator or the person who will conduct the execution
when a problem occurs.

In this thesis, a monitoring system that is made will be
applied into an exhibition space that aims to help an operator in
performing monitoring with additional software is active on the
system are made. This system has a GUI (Graphical User Interface)
that is capable of running a feature object tracking. The feature-based
object tracking used image processing, which makes the operator can
do the marking on the visitors.

The marking is in the form of a rectangular field size (x, y)
pixel will appear on the display of the software on visitors who look
suspicious by the operator. When visitors marked a distance
approaching secure object then the distance of tracking object and
secure area are <1.42 meter and the value of correlation under the
threshold 0.6 then image objects exhibited his condition does not
match with it’s template. In this condition, the computer will
automatically give notice alerting with sounding the alarm.

Keyword : Image Processing, Background Substraction, Object
Tracking
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