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ABSTRAK

Pembuatan sistem monitor parkir sepeda motor dilatarbelakangi
belum adanya sistem parkir sepeda motor yang mampu menampilkan letak
tempat parkir dan jumlah tempat parkir yang kosong. Sistem monitor ruang
parkir dan pelanggaran sepeda motor merupakan sebuah sistem yang bekerja
mendeteksi banyaknya tempat parkir sepeda motor yang kosong yang
kemudian ditampilkan dalam bentuk tampilan antarmuka yang berisi
informasi denah area parkir, total tempat parkir yang disediakan, dan
banyaknya ruang parkir yang kosong. Selain itu, sistem ini juga mendeteksi
pelanggaran memarkir sepeda motor dengan mengidentifikasi ada atau tidak
motor yang diparkir mengenai garis pembatas parkir.

Sistem ini disimulasikan terdiri dari dua buah kamera IP untuk
masing-masing blok parkir. Tiap kamera IP dipasang di sisi berseberangan
dengan blok parkir yang menjadi obyek. Teknik yang digunakan dalam
sistem ini adalah template matching. Pada pembuatan sistem ini diambillah
template blok parkir dalam keadaan kosong pada waktu tertentu. Waktu
pengambilan template yakni pk 10.00, 13.00, dan 16.00 WIB. Masing-
masing template dibandingkan dengan keadaan blok parkir dan garis batas
dalam keadaan real. Perbandingan tersebut akan menghasilkan nilai korelasi
yang menjadi penentu nilai ambang batas yang digunakan. Jika nilai korelasi
lebih kecil dari nilai ambang batas maka dikatakan blok parkir terisi.
Sebaliknya, jika nilai korelasi lebih besar dari nilai ambang batas maka
dikatakan blok parkir kosong. Sama halnya seperti proses matching untuk
blok parkir, proses matching pada template garis juga berdasarkan
perbandingan nilai korelasi dengan nilai ambang batas. Jika nilai korelasi
lebih kecil dari nilai ambang batas maka dikatakan bahwa terdapat
pelanggaran dan alarm berbunyi. Sebaliknya, jika nilai korelasi lebih besar
daripada nilai ambang batas maka dikatakan bahwa tidak terdapat
pelanggaran.

Hasil pengujian dari sistem ini menunjukkan bahwa sistem sudah
berfungsi yakni kotak parkir berwarna hijau ketika tidak ada obyek di kotak
parkir, sebaliknya kotak parkir akan berwarna merah ketika ada obyek di
kotak parkir dengan luasan minimal sebesar 12,24 % dari luasan blok parkir.
Nilai ambang batas yang digunakan sebesar 0.75. Sistem ini belum mampu
membedakan obyek lain dengan sepeda motor.

Kata kunci : Sepeda motor, ruang parkir, template matching, korelasi

Xiii



ABSTRACT

The background of constructing the motorcycle parking space
monitoring system was because the motorcycle parking space monitoring
system that can display the location of an empty parking lot and the number
of vacant parking spaces does not exist yet. The motorcycle parking space
and offense monitoring system is a system that works to detect the number of
motorcycle parking empty spot which is then displayed in the user interface
that provides information plan of parking area, total parking space that
provided, and the number of vacant parking space. In addition, this system
also detects motorcycles parked infringement by identifying the presence or
motorcycle parked on the parking lot boundary line.

The system consists of two IP cameras in each parking block. Each IP
camera mounted on the opposite of the parking block that as an object. The
technique that used in building this system is template matching. In
constructing this system is taken templates of empty parking block and also
the boundary line at any given time. For making this system, the times of
sampling collection of templates that used were 10:00, 13:00, and 16:00 pm.
Each templates compared with the state of the parking block and the
boundary line in a real time. The comparison will produce a correlation
value which determines the threshold value used in the system. If the
correlation value is smaller than the threshold value, then it is said that the
parking block is filled. Conversely, if the correlation value is greater than a
threshold value then it is said that the vacant parking block. Just as the
process matching for parking blocks, the line template matching process on
the correlation value is also based on a comparison with a threshold value. If
the correlation value is smaller than the threshold value, then it is said that
there are violations in the block, the alarm will sound. Conversely, if the
correlation value is greater than a threshold value, then it is said that there is
no violation on the block.

The results of the testing of this system indicates that the system can
already run. Parking box will be green when there is no object in the parking
box, otherwise the box is red when there is object inside the box that has
minimum area of 12.24% of parking block’s area. The value that is used for
the threshold of 0.75. This system is not yet able to recognize objects in the
box whether parking a motorcycle or other object.

Keywords: Motor cycle, parking space, template matching, correlation
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