
71

BAB V

PENUTUP

Kesimpulan

Dari hasil perancangan, pembuatan dan pengujian yang telah

dilakukan, maka dapat diambil kesimpulan sebagai berikut :

 Mikrokontroler dapat bertukar data dengan modul SIM908 (GPS

dan GSM) menggunakan komunikasi serial TTL 115200b/s 8N1

serta dapat terhubung dengan server menggunakan GPRS.

 Alat dapat mengirim data lokasi koordinat, kecepatan dan pesan

darurat ke server.

 Alat dapat bekerja menggunakan baterai internal ketika catu daya

eksternal (accu) dilepas.

 Halaman web dapat menampilkan peta dan marker berdasarkan

hari selain itu juga dibatasi dengan geofence sehingga jika

kendaraan melewati batas akan diberikan pemberitahuan.

 Self testing dapat bekerja ketika terjadi kegagalan sistem

komunikasi antara mikrokontroler dengan modul SIM908.

 Jangkauan sinyal GPS dan GPRS sangat mempengaruhi

terkirimnya data ke server.

 Ukuran luar alat mencapai  19cmx11.5cmx 6.5cm lebih kecil dari

ukuran sebelumnya 23cm x 11.5cm x 7cm.

Saran

Sebaiknya antenna GPS dan GSM ditempatkan di luar mobil

sehingga diharapkan dapat memperoleh sinyal yang maksimal agar semua

data lokasi dapat diketahui dan dikirimkan kepada server.
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