BAB YV
KESIMPULAN

Dari hasil percobaan dan peneukuran maka dapat ditarik kesimpulan
f peng I p

bahwa :

i. ADC telah berfungsi dengan baik, dapat mentransfer data tegangan menjadi

data digital vang terdini dari 8 bit sesuail dengan hasil pengujian dan tabel 4.1.

2

Rangkaian penycarah gelombang penuh berfungsi sebagai mana mestinya

dengan tegangan riple vang memadai dan tegangan vang dapat diubah-ubah.

lsd

Rangkaian mikrokontroier dapat mengontrol arah putaran motor dan

mematikan motor jika tegangan set up sama dengan tegangan rangkaian

penyearah,

4. Rangkaian keypad berfungsi dengan baik, sesua: hasil pengukuran dan
pengujian vang dilakukan dan hasil sesuai dengan tabel 4.2,

5. Tegangan yang dihasilkan selisih 0.1, 0.2, dan 0.3 imi terjadi karena potensio
vang diputar dengan motor bukan potensio yang linier,

6. Selisth tcgangan diatas juga bisa discbabkan oleh motor yang tidak bisa

berhenti secara tiba — tiba, dalam artian masih ada gerakan motor yang tersisa

{ pengaruh dart momen kelembaman motor DC ).

Untuk memperkecil selisih yang terjadi kami sarankan untuk menggunakan

potensio yang linear. Atau bisa juga menggunakan potensio digital yang sesuai.
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