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ABSTRAK

Seiring dengan kemajuan jaman, pemakaian peralatan clektronika
semakin memegang peranan penting untuk membantu manusia. Int terlihat
adanva pemakaian peralatan elektronika dibidang industri seperti mesin
nengisian tablet kedalam botol, mesin penyortir, atau mesin-mesin vang lain.
1ial ni akan semakin menuntut semua bidang untuk berkembang terutama
bidang elektronika. Untuk membantu proses tersebut pada tugas akhir im
dibuat suatu rancangan dan aplikast ilmu vang telah didapatkan dalam
nerkuliahan, vaity prototine mengenat mesin pengisian tahlet ke datam botol
dengan harapan dapat mengurangi sumber dava manusia vang melakukan
pekeriaan pengemasan tablet (penghitungan).

Untuk mewujudkan prototipe vang cara kerjanva sesual dengan mesin
nengisian fablet ke dalam botol maka diperlukan nerencanaan mekanik,
hardware vang berupa rangkaian clektronik, juga digunakan sofiware scbagai
pengendali hardware dan sensor.

Hardware vang dibuat terdiri dari beberapa bagian vaitu
mikrokontroler,  inferfuce,  rangkaian  penggerak  motor  slepper
Mikrokontroler MCS51 vang digunakan sebagai pengolah data. interface
digunakan sebagai antarmuka sehingga mikrokontroler dapat berkomunikasi
dengan dunia luar dalam hal ini menggunakan kevpad. Rangkaian penggerak

motor  slepper  digunakan  sebagar  pengontrol  gerakan  motor  stepper.
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scdangkan sensor digunakan sebagai pendeteksi tablet. Software vang dipakai
adalah assembly yang juga digunakan sebagai pengendali hardware dan
Sensor.

Dengan prototipe mesin pengisian tablet maka perhitungan tablet
dapat dilakykan dengan iebih cepat. tepat. dan otomatis Pada pelaksanaannya
hasil rancangan ini dapat ditcruskan dengan membuatkan mesmm  vang
sesungguhnva dengan memperhatikan perhitungan dari bahan vang akan
digunakan untuk gerakan-gerakan mekanis.

Kevwords - Sensor pendeteksi tablet



pertolongan, dan  karuma-NYA  sehingga terselesatkannva perancangan,
npembuaian,  penubisan  skripst dengan judal 0 7 PROTOTIPE MESIN
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akhir ini adalah salah satu svarat untuk menvelesaikan pendidikan strata-1 di
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dalam alat serupa, guna pengembangan dan penvempumaan alat tersebut.
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