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BAB VI 

KESIMPULAN DAN SARAN 

6.1 Kesimpulan 

Setelah dilakukan pengolahan data dan pembahasan maka dapat 

ditarik sebuah Kesimpulan sebagai berikut: 

1. Rata-rata waktu pemindahan menggunakan meja lift

hidroolik yaitu 23 menit sedangkan pemindahan barang

secara manual membutuhkan waktu rata-rata 32 meint. Hal

ini menunjukkan bahwa pemindahan dengan meja lift

hidrolik lebih efisien dibandingkan metode manual.

2. Perancangan meja lift hidrolik berbasis mekanisme scissor

menggunakan bahan utama seperti besi hollow, plat baja,

roda caster, serta sistem hidrolik yang dilengkapi dengan

pedal pompa. Perubahan desain ini terbukti mampu

meningkatkan kinerja pemindahan barang dengan lebih

stabil, dan aman jika dibandingkan dengan proses

pemindahan barang dengan menggunakan tripod crane.

3. Meja lift hidrolik memiliki beberapa keunggulan, yaitu

mampu mengurangi resiko cedera peekrja, lebih mudah

dipindahkan karena dilengkapi roda, serta mampu

meningkatkan kapasitas kerja dalam memindahkan barang

secara berulang.

Hasilnya dapat disimpulkan bahwa meja lift hidrolik berbasis 

mekanisme scissor ini mampu bekerja dengan efisien dan efektif 

dalam membantu proses pemindahan barang, sekaligus 

meningkatkan keselamatan dan produktivitas kerja. 
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6.2 Saran 

Bardasarkan hasil penelitian ini, maka dapat diambil saran agar 

dilakukan pengembangan dengan menggunakan material yang lebih 

ringan namun tetap kuat agar meja lift mudah dipindahkan. Selain itu, 

diharapkan juga meja lift ini dapat dikembangkan dengan penggunaan 

sistem hidrolik elektrik atau tenaga baterai sehingga meja lift dapat 

dioperasikan lebih praktis tanpa harus mengandalkan pompa manual. 
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