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ABSTRAK 

Saat ini perkembangan teknologi di berbagai bidang telah mengalami 
perkembangan yang sangat pesat dan salah satu teknologi tersebut adalah 
teknologi komunikasi. Teknologi komunikasi saat ini telah mengaplikasikan 
sistem wireless dan salah satu aplikasinya yaitu komunikasi bluetooth yang saat 
ini telah menjadi sebuah titur standard pada handphone. Bluetooth dapat 
digunakan untuk melakukan komunikasi dan pertukaran data pada jarak ±1 0 
meter. 

Pada skripsi ini dibuat sebuah sistem pengontrol buka/tutup pagar rumah 
dengan menggunakan komunikasi bluetooth yang bertujuan untuk memberikan 
kemudahan bagi pemilik rumah khususnya yang memiliki mobil agar tidak 
mengalami kesulitan dalam melakukan aktititas buka/tutup pagar rumahnya. 

Sistem yang dibuat terdiri dari dua bagian yaitu sistem pusat (base) dan 
dan sistem yang kedua adalah handphone pengakses. Cara keIja alat ini adalah 
pada saat pemilik rumah baik di dalam mobil maupun tidak, diharuskan untuk 
mengaktitkan fungsi bluetooth pada handphone-nya sehingga alamat bluetooth 
dari handphone yang digunakan akan diterima oleh bluetooth base yang terletak 
di sekitar pagar/garasi kemudian alamat bluetooth tersebut akan dicocokkan 
dengan data alamat bluetooth yang telah tersimpan pada mikrokontroler apabila 
alamat tersebut cocok maka pagar akan membuka/menutup. Sistem keamanan 
yang dibuat disini berdasarkan perbedaan alamat tersebut. 

Oalam pembuatan sistem base menggunakan mikrokontroler dan modul 
bluetooth serial (Parallax EmbeddedBlue 500/eb500), sistem base ini merupakan 
sistem utama dari keseluruhan sistem yang akan dibuat. Buka/tutup pagar 
menggunakan motor de yang dikontrol oleh mikrokontroler dan pada pagar 
dipasang sensor LOR sebagai pengaman untuk menghindari teIjepitnya media 
(orang/mobil) sehingga pada saat pagar diberi perintah untuk menutup selama 
sensor masih mendeteksi ada orang/mobil yang menghalanginya maka pagar akan 
berhenti sejenak sampai penghalang tersebut tidak ada. Sensor ini akan 
memberikan logika "0" apabila terhalang dan memberi logika "I" saat tidak 
terhalang. LCO (Liquid Crystal Display) digunakan untuk menampilkan alamat 
bluetooth handphone pengakses. 

Metode pengujian dan pengukuran alat menggunakan multimeter digital 
dan kamera handphone Sony Ericsson P9IOi dan Nokia 6680. Oari hasil 
pengujian alat didapatkan kesimpulan bahwa untuk membuka dan menutup pagar 
memakan waktu selama ± 1 menit. Lamanya waktu buka tutup pagar tergantung 
dari kecepatan putar motor yang digunakan. 
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