BAB YV
KESIMPULAN

Dari hasil pengamatan dan pengukuran sistem dapat diperoleh kesimpulan
sebagai berikut: :

1. Pada Low Pass Filter, semakin besar frekuensi input yang diberikan dengan
Vin tetap, maka V,, yang dihasilkan makin lama makin kecil dan berpengaruh
Jjuga pada decibelnya.

2. Pada rangkaian penunda, sinyal output yang dihasilkan bergeser mundur ke
belakang sesuai dengan input yang diinginkan. Semakin besar input yang
diinginkan semakin besar pula waktu tunda yang dihasilkan.

3. Pada rangkaian reverberasi, output suara yang dihasilkan telah mampu
menghasitkan efek untuk kesan Big Hall.

4. Untuk delay time, feedback control dan output level dapat dikontrol melalui

keypad dan encoder.
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