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ABSTRAK

Dalam suatu sistem produksi, salah satu parameter produk adalah
ketinggian. Banyak industri terganggu dikarenakan kesalahan dalam
penentuan ketinggian di bagian pengecekan. Oleh karena itu, diperlukan
suatu sistem yang dapat menyortir produk tersebut secara otomatis sehingga
dapat lebih memaksimalkan waktu, dan hasil produksi dapat lebih
ditingkatkan.

Tujuan dari  penelitian ini adalah untuk merancang dan
mengimplementasikan ~ prototipe  mesin  sortir  otomatis  berbasis
mikrokontroler untuk kebutuhan Metode yang dapat diterapkan pada
Perancangan Alat Sortir dan Pendeteksi Tinggi Barang Secara Otomatis
adalah TRIZ (Teoriya Resheniya lzobretatelskikh Zadatch). Pengujian alat
dilakukan dengan meletakkan objek Barang berbentuk kotak dengan
panjang 6 cm, tinggi 5 cm dan 6 cm , lebar 6 cm dan barang berbentuk
tabung dengan tinggi 4 cm dan 5 cm, diameter 4 cm. Barang yang tidak
sesuai dengan spesifikasi akan di reject menggunakan air cylinder. Lalu
presentase barang reject yang telah melewati sensor ketinggian secara
otomatis akan terdata pada LCD kontroler. Hasil pengujian percobaan
ditemukan rata-rata waktu proses penyortiran yakni 3,87 detik dan sensor

berhasil dalam mendeteksi ketinggian barang adalah 92%.
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