BAB V
KESIMPULAN

Kesimpulan dari hasil pengukuran dan pengujian adalah sebagai

berikut :

1.

Nilai yang terbaca oleh sensor MPU-6050 diambil salah satu sumbu
untuk setiap arah jatuh kursi roda yaitu Y<180° untuk jatuh ke Kiri,
X<50° untuk jatuh ke kanan, Z<65° untuk jatuh ke depan dan
7>140° untuk jatuh ke belakang.

Sensor Ultrasonik dan Sensor Proximity E18-D80NK berfungsi
dengan baik untuk mendeteksi adanya orang atau tidak dari kaki
pengguna kursi roda.

Penerimaan notifikasi melalui server blynk berfungsi dengan baik,
tidak terpengaruh dengan jarak dengan catatan terdapat koneksi

internet yang tersambung ke gawai.
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