BAB V
PENUTUP.

5.1. Kesimpulan
Dari proses perancangan alat, pengukuran dan
pengujian alat, dapat diperoleh beberapa kesimpulan,
sebagai berikut.

1. Pemberi pakan ternak otomatis dan monitoring suhu
kandang berbasis 0T telah terealisasi. Komponen-
komponen yang digunakan adalah Arduino Nano,
ESP32, load cell, LM 35, motor servo, fan DC, dan
lampu pijar.

2. Waktu yang dibutuhkan untuk menyalurkan pakan
sesuai takaran adalah 13.67 detik — 15 detik,
tergantung pada sisa pakan yang terdapat pada
tempat makan ayam.

3. Pakan yang disalurkan oleh alat memiliki selisih 116
gram per penyaluran.

4. Besarnya error pada pembacaan berat pakan, baik
berat pakan pada tabung maupun berat pakan pada
tempat makan ayam, dipengaruhi oleh konstruksi

alat.
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5. Pembacaan suhu oleh sistem memiliki rata-rata
selisih sebesar 0.875 dan %error rata-rata sebesar
0.2 %..

6. Waktu yang dibutuhkan untuk mencapai suhu
kandang yang diinginkan adalah 10 — 60 menit,
tergantung pada besarnya perbedaan suhu normal

kandang dengan suhu kandang yang diinginkan.
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