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Kesimpulan.

Setelah melakukan pengukuran dan pengujian alat dan berdasarkan hasil yang

diperoleh, maka dapat disimpulkan bahwa :

1. Data digital yang dikirimkan oleh sistem pemancar dapat diterima dengan
baik oleh sistem penerima. Hal ini dapat diketahui dari hasil pengujian yaitu
data yang dikirimkan sama dengan data yang diterima. (Tabel 4.1 - 4.6).

2. Pengirtman data dengan menggunakan DTMF dan Handy Talkie dapat
memberikan hasil yang sangat baik untuk jarak terjauh hingga 50 meter.
Datanya seperti ditunjukkan pada tabel 4.6

3. Pada alat ini, delay untuk penerimaan data, ditandai dengan menyalanya
lampu indikator yaitu 1 detik, sedangkan delay untuk penyalaan kembang api

mencapai 3 detik. (Tabel 4.7)
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