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ABSTRAK 

Kasus pencurian dapat terjadi karena masih banyak sepeda motoryang 

belum dilengkapi dengan sistem pengaman sepeda motor yang memadai dan 

tidak ada pencegahan pada saat sepeda motor berada pada tempat rawan 

pencurian. Dengan perkembangan teknologi smartphone android, maka 

dapat dimanfaatkan untuk mencari sepeda motor yang dicuri dengan 

mengirimkan, dan manampilkan data berupa lokasi koordinat sepeda motor 

pada suatu aplikasi smartphone sehingga user dapat mengetahui lokasi 

sepeda motor secara langsung melalui GPS. User juga akan menerima alarm 

atau notifikasi peringatan sebagai pengaman ganda, guna memberi 
peringatan kepada pemilik sepeda motor (user). Sebagai pengaman tambahan, 

sepeda motor dapat dimatikan secara jarak jauh. Sehingga sepeda motor 

tersebut tidak akan dapat menyala lagi.  

Sistem ini bekerja dengan tegangan sebesar 5.08V dengan beban arus 

yang berbeda tergantung daripada modul yang digunakan. Dengan suplai 

daya sebesar 11000mAH, maka sistem ini mampu bertahan atau aktif selama 

7.25 jam. Sistem memberikan pengaman ganda, yaitu alarm dan pemutus 

kelistrikan agar sepeda motor dapat mati secara paksa. Sistem memiliki 

perbedaan jarak yang seminimal mungkin terhadap Google Maps sebesar ± 2 

meter dan semaksimal mungkin sebesar ± 10 meter.  

 

Kata Kunci: Pengaman Sepeda Motor, GPS, Aplikasi,  
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ABSTRACK 

Theft case can occur because there are still many motorbike that are 

not equipped with an adequate motorcycle safety system and there is no 

prevention when the motorcycle is in a place prone to theft. With the 

development of android smartphone technology, it can be used to search for 

stolen motorbikes by sending, and displaying data in the form of motorcycle 

coordinate locations on a smartphone application so that users can find out 

the location of the motorcycle directly via GPS. The user will also receive an 

alarm or warning notification as a double security to give a warning to the 

motorbikes owner (user). As an added safety measure, motorbikes can be 
turned off remotely. So that the motorcycle will not be able to turn on. This 

system will be designed in such a way, and will be connected to a smartphone. 

And the security system will also be integrated with motorbikes. 

This system works with a voltage of 5.08V with different load 

currents depending on the module used. With a power supply of 11000mAH, 

this system can survive or be active for 7.25 hours. The system provides dual 

safety, namely an alarm and electrical breaker so that the motorbike can die 

forcibly. The system has a minimum distance difference to Google Maps of 

± 2 meters and as much as possible is ± 10 meters. 

 

Keywords: Motorbike Security System, GPS, application.  
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