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BAB V 

KESIMPULAN 

 

Pada bab ini akan membahas beberapa hal yang dapat diambil 

kesimpulan dari perancangan, pengukuran, serta pengujian pada Aplikasi 

Computer Vision dalam Monitoring Cairan Infus. 

1. Pada botol 500ml, batas volume cairan terendah yang dapat 

dideteksi adalah 20ml sedangkan pada botol 100ml, batas 

volume cairan terendah yang dapat terdeteksi adalah 10ml. 

2. Resolusi pengukuran volume botol 500 ml adalah 7ml/pixel 

untuk volume 540 – 240 ml, 1ml/pixel untuk volume dibawah 

240 ml. Resolusi pengukuran volume botol 100 ml adalah 

1ml/pixel. 

3. Rata-rata kesalahan pengukuran volume botol 500 ml adalah 10 

ml dengan kesalahan pengukuran maksimum adalah adalah 27 

ml. Rata-rata kesalahan pengukuran volume botol 100 ml adalah 

3 ml dengan kesalahan pengukuran maksimum adalah 6 ml. 

4. Alat yang dibuat membantu perawat dalam monitoring cairan 

infus. Namun dari segi desain masih harus diperbaiki agar sesuai 

dengan standar rumah sakit dan kenyamanan pasien. 
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