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Setelah melakukan perencanaan dan pembuatan skripsi ini maka penulis 

dapat menarik kesimpulan sebagai berikut : 

1. Dapat diketahui bahwa perubahan resistansi yang terjadi dibandingkan 

dengan berat per 0,5 Kg menghasilkan perubahan resistansi sekitar 8 0 

dengan toleransi ± 30, dengan demikian berat yang bias digunakan oleh 

alat ini dimulai dari 1 Kg. 

2. Perubahan tegangan yang dihasilkan sensor terhadap berat yang cukup 

linier mempermudah dalam pengolahan menjadi sinyal digital yang 

dilakukan oleh ADC sebingga hasilnya digunakan untuk mempermudah 

dalam proses pemrograman. 

3. Alat ini mampu bekerja dengan baik pada berat 1 Kg sampai 10 Kg 

dengan kenaikan sebesar 0,5 Kg yang ditandai dengan persentase 

kesalahan yaitu dibawah lO%. 

4. Prosentase kesalahan penakaran yang teljadi karena perubahan resistansi 

sensor (potensiometer) sekitar 8 0 dengan toleransi ± 30, untuk 

perubahan berat setiap 0,5 Kg. Selain itu faktor yang juga mempengaruhi 

kesalah penakaran adalah pembacaan sensor pada saat menerima berat 

dengan metode kontinyu sehingga pada saat katup menutup masih ada 

beras yang tercurah dari penampung utama yang belum terbaca oleh 

sensor. 
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5. Perlu dilakukkan peneraan ulang pada mekanik dengan cara mengatur 

pentil (pengencangan pentil) bila terjadi kesalahan penakaran yang besar 

sehinggan didapatkan berat takaran yang mendekati ideal. 
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