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Kesimpulan

Dart hasil perancangan, pembuatan, pengukuran serta pengujian alat, ada
beberapa kesimpulan yang dapat diambil, yaitu :
1. Motor induksi satu fasa tidak bisa self starting maka dari itu salah

satu cara motor induksi disini ditambahkan kapasitor yang dapat
membantu untuk menghasilkan torsi yang cukup.

2. Pengendalian motor yang dapat dilakukan yaitu pada kecepatan 200
RPM sampai kecepatan 2800 RPM dengan tegangan input yang

diatur dari tegangan 11.45 sampai 54.92 Volt.
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