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Berdasarkan dari hasil pengujian dan pengukuran alat yang telah dibuat 

maka dapat diambil beberapa kesimpulan, antara lain: 

• Pada pengukuran bidang datar (X) : 

Sensor pada sensitifitas minimal: 

BekeIja pada sudut 40° - 140° (sudut keIja 100°) 

Jangkauan maksimaI 198,4 em pada sudut 90° 

Sensor pada sensitifitas maksimal: 

BekeIja pada sudut 22° - 1580 
( sudut kerja 136°) 

Jangkauan maksimal445 em pada sudut 90° 

• Pada pengukuran bidang tegak (Y) 

Sensor pada sensitifitas minimal: 

Bekelja pada sudut 50° - 120° (sudut keIja 70°) 

Jangkauan maksimal 198,3 em pada sudut 90 

Sensor pada sensitifitas maksimal: 

BekeIja pada sudut 30° - 1500 
( sudut keIja 120°) 

Jangkauan maksima1444,9 em pada sudut 90° 

• Berdasarkan pada hasil pengukuran sudut 90° terhadap garis dasar (tegak 

lurus dengan sensor) merupakan daerah yang memiliki sensitifitas yang 

paling peka, sehingga pada sudut ini jangkauan sensor pada kondisi 

maksimal. 
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• Daerah keIja sensor membentuk bidang yang simetris. Hal ini dikarenakan 

sensor memiliki bentuk yang simetris. 

• Pada sensitifitas maksimal sensor mudah menangkap noise (trigger palsu) 

tetapi menghasilkan jangkauan yang maksimaI, sebaliknya pada 

sensitifitas minimal sensor hanya menangkap gerakan yang sebenarnya 

tetapijangkauannya lebih kecil. 

• Pemasangan sensor membutuhkan kecermatan, agar tidak terganggu oleh 

adanya cahaya matahari, hembusan udara (dari angin dan AC) secara 

langsung serta goncangan (getaran). Oleh sebab itu diperlukan 

penempatan yang tepat dan diberi landasan yang cukup kokoh agar tidak 

bergetar. 

• Alat yang dibuat pada Skripsi ini secara umum dapat disimpulkan beIjalan 

dan bekelja dengan baik dan sesuai dengan perencanaan semula. 
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