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V.1. KESIMPULAN
Berdasarkan hasil perencanaan, pembuatan, pengukuran dan

pengujian alat yang telah dilakukan pada bab sebelumnya, dapat
diambil kesimpulan sebagai berikut :

¢ Robot ini mengantar surat tepat pada lokasi yang ditentukan

» Robot berjalan menurut track yang ditentukan.

¢ Robot berjalan mengikuti track dengan kecepatan rata-rata 0.6

m/detik

e Keberhasilan rata melontarkan surat 70 %.

Y.2. SARAN
Untuk pengembangan lebih lanjut dari robot ini, dapat diberi
penambahan jarak jangkauan yang lebih jauh, yaitu
1. Jumlah surat dapat ditambah lebih banyak
2. Jarak jelajah dapat di perpanjang.
3. Kecepatan robot dapat di tambah
4. Pelontar di sederhanakan, dengan hanya satu pelempar untuk

banyak surat.
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