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BABY

KESIMPULAN DAN SARAN

Sistem pengendali motor servo DC dengan PWM merupakan suatu
sistemn pengendali on-off sehingga hasil pengendalian kecepatan putaran
sebagai process variabel tidak akan pernah konstan.

Motor DC merupakan plant dengan ketidak-linearannya tidak dapat
dikompensast oleh control value.

Penurunan performasi Motor DC selama pengukuran dapat diakibatkan
adanya penurunan kemagnetan atau naiknya suhu elemen motor.
Pengujian dengan CODAS memberikan informasi bahwa pengendalian
sistem masih lebih baik dan pada pengunaan motor tanpa sistem,
Perancangan sistem pengendali kecepatan motor servo DC ini dapat
dikembangkan dengan penambahan perangkat PID baik digital maupun
analog dengan pendekatan metode-metode sistem kontrol automatik

lainnya untuk memperoleh kinerja yang iebih baik.
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