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ABSTRAK

Motor DC Shunt dapat diatur kecepatannya dengan miengatur tegangan.
Masukan kecepatan motor dimasukkan melalut  tombol wp dan  dowrn.
Mikrokontroler menambah tegangan keluaran DAC dan menaikkan kecepatan
yang mendekati kecepatan motor. Tegangan keluaran DAC dimasukkan pada
rangkalan regulasi tegangan. Rangkaian ini memutar motor DC. Untuk
mengelahut kecepatan motor DC Shumt digunakan tachogenerator, Keluaran
tachogenerator berupa tegangan yang dimasukkan ke ADC. Kemudian output dari
ADC tersebul diambil oleh mikrokontroler untuk mengetahui kecepatan motor.
Jika Xkecepatan Delum sesuai dengan masukan kecepatan motor maka
mikrokontroler kembali menambah tegangan keluaran DAC hingga mendekat
kecepatan vang dunginkan.
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