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5.1 KESIMPULAN

l. Sistem yang digunakan pada alat Pemantau dan Pengendali Suhu Air ini sudah

benar, karena sensor suhu yang digUnakan dapat menunjukkan perubahan

suhu air dari suhu awal (pada pengujian terbaca 30 'C) sampai 100 'C'

2. Simulasi penggerak wan inpu,t dan ouryunyabekerja cukup baik pada jarak 3

meter dari unit p€mantau dan pengendali.

3. Padapengujian terdapat error band yang cukup kecil yaitu t I oc terhadap

nilai set pointnya, dimana perbedaan ini di mungkinkan te{adi karena faktor

akurasi dari sensor suhu dan ADC.

4. Dai pengukuran dan pengujian yang ditakukan, diketahui bahwa jarak

transmisi data 3 meter dan sudut deviasi 45o.
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