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BAB V 

PENUTUP 

5.1. Kesimpulan 

Dari hasil perancangan, pembuatan dan pengujian yang telah 

dilakukan, maka dapat diambil kesimpulan sebagai berikut : 

1. Rangkaian otomatis sistem yang dibuat dapat berjalan sesuai 

tujuan. Jika daya dari aki yang dihubungkan ke inverter nol 

maka sensor tegangan dan sensor arus mengirim data pada 

arduino untuk menghidupkan genset, dan apabila aki telah terisi 

kembali maka sensor arus dan sensor tegangan akan mengirim 

data ke arduino untuk mematikan genset.  

2. Waktu perpindahaan suplay dari pada saat menghidupkan 

genset adalah  sebesar 19,91 detik.  

3. Waktu perpindahan suplay daya pada saat genset dimatikan 

adalah sebesar 19,7 detik. 

5.2. Saran 

Alat ini belum diuji coba untuk berbagai jenis beban serta 

kapasitas PLTS yang dibuat belum sebanding dengan kapasitas 

genset. Dengan demikian pengujian untuk berbagai kondisi perlu 

dilakukan lebih lanjut. 
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