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ABSTRAK 

Pembangkit Listrik Tenaga Surya merupakan salah satu solusi 

untuk mengatasi kekurangan pasokan listrik di daerah tertinggal dan 

terisolir yang tidak terjangkau oleh jaringan listrik PLN, 

dikarenakan daerah tertinggal pada umumnya memiliki letak 

geografi dan topografi yang tidak memungkinkan adanya perluasan 

jaringan listrik PLN. Gabungan antara dua pembangkit listrik yaitu 

pembangkit listrik tenaga konvensional (diesel generator) yang 

bersumber dari bahan bakar minyak (BBM) dengan pembangkit 

listrik yang bersumber dari energi terbarukan (photovoltaic PV) 

merupakan suatu solusi yang menguntungkan untuk memenuhi 

kebutuhan beban listrik harian di daerah terpencil. Skripsi ini 

menyajikan sebuah teknologi pembangkit listrik hibrid antara PLTS 

dan Genset. Sistem ini bekerja secara bergantian dalam melayani 

beban. PLTS bekerja sebagai sumber utamanya dan genset sebagai 

cadangan. Pada saat daya dari PLTS sudah bernilai 0 maka genset 

otomatis menyala dan melayani beban. Apabila daya yang dari 

PLTS telah terisi penuh dan tegangan inverter mencapai 220V maka 

otomatis beban pindah dari genset ke PLTS. Berdasarkan hasil 

ujicoba diperoleh bahwa delay  waktu perpindahan dari PLTS ke 

genset sebesar 19,91 detik, dan dari genset ke PLTS juga 19,7 detik. 

  

Kata Kunci: Pembangkit Listrik Tenaga Surya, Diesel Generator, 

Panel ATS (Automatic Transfer Switch).AMF (Automatic Main 

Failure). 
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ABSTRACT 

In this modern era, there are many ideas or concepts about 

technology which develops very quick. One of those development of 

tecknology is in the field of electricity. Sun energy electric generator 

is a solution to cope the deficiency of electricity supply in isolated 

and insulated areas that cannot be reached by the electric net of 

PLN, it is because the isolated area it self generally has geograpical 

and topographical sites that is not enable to get the expansion of 

PLN electric net itself. The combination between two electric 

generators, those are electric generator of convensional power  

(diesel generator) which is based on oil burning material (BBM) and 

electric generator which sourch from renewable power (Photovoltaic 

PV) is a solution which causes benefit in complying the necessity of 

daily electricity charge in isolated area. This thesis presents a hybrid 

power generation technologies between PLTS and Genset. This 

system is able to work interchangeably in servicing burden. PLTS 

work as a main source and generator as a backup. At he time of the 

power of solar power is already worth „0‟ then the generator 

automatically turns on and serve the load. These systems make it 

easier for people to turn on and off the generator. If the power of the 

PLTS is fully charged and the voltage reaches 220V inverter then 

automatically loads moved from the generator to the PLTS. Based 

on test results obtained that the delay time of the transfer of solar 

power to the generator of 19.91 seconds, and from the generator to 

the PLTS also 19.7 seconds 

 

Keywords: Sun Energy of Electricity Generator, Diesel Generator, 

Panel ATS (Automatic Transfer Switch) and Panel AMF (Automatic 

Main Failure). 

 


