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ABSTRAK

Inkubator bayi adalah suatu alat medis yang digunakan untuk
menjaga kestabilan suhu dalam ruangan inkubator secara kontinu. Bayi
prematur pada umumnya perlu diletakkan di inkubator yang mempunyai
sistem pengontrol suhu, sehingga kestabilan suhu bayi dapat dijaga. Faktor -
faktor yang perlu diperhatikan pada inkubator adalah suhu ruangan
inkubator, suhu bayi, dan kelembaban dalam ruangan inkubator. Untuk itu
perlu dibuat suatu inkubator dengan pengontrol suhu ruangan yang
stabil, agar dapat menjaga kestabilan suhu tubuh bayi dalam batas normal
antara 36 °C - 37 °C.

Pada skripsi ini akan dirancang suatu inkubator bayi dengan sistem
kontrol PID untuk mengontrol suhu ruangan inkubator lebih stabil secara
kontinu sehingga suhu bayi dapat terjaga stabil. Alat ini menggunakan
mikrokontroler AVR ATMEGA32 sebagai pengontrol keseluruhan sistem.
Alat ini terdiri dari SHTI11 sebagai sensor untuk memantau suhu dan
kelembaban ruangan inkubator, DS18S20 sebagai sensor suhu kulit bayi,
dan sistem keselamatan secara audio (alarm) dan visual (LED 7 segmen).
Fungsi alat ini adalah untuk menjaga kestabilan suhu ruangan inkubator
secara kontinu dengan cara mengontrol suhu panas dari heater yang
disalurkan oleh kipas ke ruangan inkubator sesuai dengan setpoint yang
ditentukan oleh operator.

Dari hasil pengukuran dan pengujian alat yang telah dilakukan,
maka dapat disimpulkan bahwa alat sudah dapat mengontrol suhu sesuai
dengan setpoint dengan total error suhu dan kelembaban adalah 2,4% dan
2,83%. Skripsi ini diharapkan dapat membantu bayi prematur. Sehingga
suhu bayi tersebut dapat terjaga stabil.

Kata kunci : inkubator bayi,mikrokontroler, suhu, kelembaban,kontrol
PID.



ABSTRACT

Infant incubator is a medical equipment that used to keep the
temperature stable in incubator room continously. Baby premature usually
need to be placed in incubator, so the baby temperature can stable. There
are many elements that should be paid attention such as incubator room
temperature, baby temperature, and incubator room humidity. For that, it
needs an incubator with a stable room temperature controller, so it can keep
the stabilition of baby temperature in normal range at 36 °C - 37 °C.

In this thesis, the writer will design an incubator with PID control to
control the incubator room temperature stable continously so the baby
temperature can be kept stable. This device uses an AVR microcontroller
ATMEGA32 to control all the systems. This device consists of SHT11 as a
sensor to monitor temparature and humidity of the incubator room,
DS18S20 as the baby’s skin temperature sensor, and safety system in
audio(alarm) and visual (LED 7 segment). The function of this device is to
maintain a stable incubator room temperature continuously by controlling
the temperature of the heat from the heater which is distributed by the fan
into the room incubator in accordance with the setpoint set by the operator.

From the results of measurement and testing device that has been
done, it can be concluded that the device has to control the temperature
according to the setpoint with a total error of temperature and humidity was
2.4% and 2.83%. The thesis is expected to help premature babies. So the
infant temperature can be maintained stable.

Keyword : baby incubator, microcontroller, temperature, humidity, PID
control.
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