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ABSTRAK

Prototipe pengontrol lampu lalu-lintas berbasis mikrokontroler MCS-51
merupakan suatu sistem untuk mengatur urutan jalan dari tiap-tiap lampu lalu-lintas.
Sistem ini didisain agar operator mudah dalam menginputkan data penyalaan lampu tanpa
harus memprogram perangkat lunak terlebih dahulu. Sistem ini dilengkapi dengan sistem
cadangan yang yang bekerja apabila tidak ada komunikasi dengan sistem utama dan
diharapkan mampu menggantikan sistem PLC yang masih umum digunakan sekarang ini.

Sistem yang dibuat terdiri dari pengirim, penerima serta pewaktu untuk mengatur
siklus tiap detik. Antara pengirim dan penerima terdapat multiplexer yang digunakan
untuk selektor jalur data antara pengirim 1 dan pengirim 2. QOutput dari multiplexer
dihubungkan paralel dengan penerima (penerima 1 sampai 3). Pengirim 2 akan bekerja
apabila tidak ada komunikasi dari pengirim 1 sama Gerbang XOR digunakan untuk saklar
pada output antara penerima | dan penerima 3 akan bekerja jika komunikasi dengan
pengerima | dan atau penerima 2 tidak ada. Data diinputkan ke pengirim 1 melalui push
button.

Delay yang dihasitkan oleh sistem ini rata-rata kurang lebth sama dengan Delay
yang diinpukan. Untuk delay 10 detik menurut pengukuran rata-rata kurang lebih sama
dengan 10.05 ms, untuk 15 detik sama dengan 14.74 dan jika tidak ada komunikasi
dengan pengirim 1 maka pengirim 2 didisan bekerja setelah 103 detik sedangkan menurut
pengukuran sama dengan 162.84 ms. Untuk siklus lalu-lintas pertama sering kali terjadi
nyala yang tidak sesui dengan data dan untuk siklus berikutnya bekerja sesuai dengan
data.

Kesimpulan yang dapat diambil dari sistem ini adalah sistem dapat bekerja
optimal sesuai data yang diinputkan apabila sudah melalui siklus pertama.
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