
PROTOTIPE PENGONTROL 

LAMPU LAL U -LINT AS 

BERBASIS MIKROKONTROLER MeS-51 

SKRIPSI 

Oleh: 

DJOKO PURWOKO 
5103001037 

No. INDUi( 

! ~'O 6UKU 

! 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS KA TOLIK' 

WIDY A MANDALA 

SURABAYA 

2007 

05 ,oc; . .)00) 

fTEI 

\ 

-------1 



PROTOTIPE PENGONTROL 
LAMPU LALU-LINTAS 

BERBASIS MIKROKONTROLER MCS-51 

SKRIPSI 

Diajukan kepada Fakultas Teknik 
Universitas Katolik Widya Mandala Surabaya 

Untuk memenuhi sebagian persyaratan 
Memperoleh gelar Sarjana Teknik 

Jurusan Teknik Elektro 

Oleh 

Nama: Djoko Purwoko 
Nrp : 5103001037 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 
F AKUL T AS TEKNIK 

UNIVERSITAS KATOLIK 
WIDYA MANDALA 

SURABAYA 
2007 



LEMBAR PENGESAHAN 

Ujian skripsi bagi mahasiswa tersebut di bawah ini : 

Nama : Djoko Purwoko, 

NRP : 5103001037 

Telah diselenggarakan pada : 

Tanggal : 28 Maret 2007 

Karenanya yang bersangkutan dengan skripsi ini dinyatakan telah memenuhi 

sebagian persyaratan kurikulum guna memperoleh gelar SARJANA TEKNIK 

bidang TEKNlK ELEKTRO. 

Surabaya. 12 April 2007 

~6' 
Albert l:::~ S.T., M.T. 

Pembimbing 

DEWAN PENGUJI 

Andrew Joewono, S: ., M.T. 
Ketua 

, 
If. Rasio Sitepu. M.Eng. etef R.D.A, M.Kom. 

Anggota Anggota 

FAKULlAS TEKNIK 

.:clIj£. 
NlK 511.89.0154 



ABSTRAK 

Prototipe pengontrol lampu lalu-Iintas berbasis mikrokontroler MCS-51 
merupakan suatu sistem untuk mengatur urutan jalan dari tiap-tiap lampu lalu-lintas. 
Sistem ini didisain agar operator mudah dalam menginputkan data penyalaan lampu tanpa 
harus memprogram perangkat lunak terlebih dahulu. Sistem ini dilengkapi dengan sistem 
cadangan yang yang bekerja apabiJa tidak ada komunikasi dengan sistem utama dan 
diharapkan mampu menggantikan sistem PLC yang masih umum digunakan sekarang ini. 

Sistem yang dibuat terdiri dari pengirim, penerima serta pewaktu untuk mengatur 
siklus tiap detik. Antara pengirim dan penerima terdapat multiplexer yang digunakan 
untuk selektor jalur data antara pengirim 1 dan pengirim 2. Output dari multiplexer 
dihubungkan paralel dengan penerima (penerima 1 sampai 3). Pengirim 2 akan bekerja 
apabila tidak ada komunikasi dari pengirim 1 sarna Gerbang XOR digunakan untuk saklar 
pada output antara penerima 1 dan penerima 3 akan bekerja jika komunikasi dengan 
pengerima 1 dan atau penerima 2 tidak ada. Data diinputkan ke pengirim 1 melalui push 
button. 

Delay yang dihasilkan oleh sistem ini rata-rata kurang lebih sarna dengan Delay 
yang diinpukan. Untuk delay 10 detik menurut pengukuran rata-rata kurang lebih sarna 
dengan 10.05 ms, untuk 15 detik sarna dengan 14.74 dan jika tidak ada komunikasi 
dengan pengirim 1 maka pengirim 2 didisan bekerja setelah 103 detik sedangkan menurut 
pengukuran sarna dengan 102.84 ms. Untuk siklus lalu-Iintas pertama sering kali terjadi 
nyala yang tidak sesui dengan data dan untuk siklus berikutnya bekerja sesuai dengan 
data. 

Kesimpulan yang dapat diambil dari sistem ini adalah sistem dapat bekerja 
optimal sesuai data yang diinputkan apabila sudah melalui siklus pertama. 
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