
SKRIPSI 

PERANCANGAN DAN PEMBUATAN 

ALAT PEMBUAT SANTAN KELAPA DENGAN 

MENGGUNAKAN MIKRO KONTROLER 

OLEH: 

HENDRAPRANOTO 
5103000035 

. !~:~_u~T=-~----i 
. !~_Tr~1 -c I __ ~l- 0t,;L0O) 
~ , 

; . :---['-H--- j 
I 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 
FAKUL TAS TEKNIK 

UNIVERSITAS KATOLIK WIDYA MANDALA 
SURABAYA 

2007 



PERANCANGAN DAN PEMBUATAN 

ALAT PEMBUAT SANTAN KELAPA DENGAN 
MENGGUNAKAN MIKRO KONTROLER 

SKRIPSI 

DIAJUKAN KEPADA FAKULTAS TEKNIK 
UNIVERSlT AS KATOLIK WIDYA MANDALA SURABAYA 

UNTUK MEMENUHI SEBAGIAN PERSYARATAN 
MEMPEROLEH GELAR SARJANA TEKNIK 

BIDANG TEKNIK ELEKTRO 

Oleh: 

NAMA : DENDRA PRANOTO 

NRP :5103000035 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS KA TOLIK 

WIDYA MANDALA 

SURABAYA 

2007 



LEMBAR PENGESAHAN 

Skripsi dengan judul " Perancangan Dan Pembuatan Alat Pembuat Santan 
Kelapa Dengan Menggunakan Mikro Kontroler" 
Yang disusun oleh mahasiswa 

• Nama Hendra Pranoto 
• NomOI Pokok : 5103000035 
• Tanggal Ujian: 16 Januari 2007 

dinyatakan telah memenuhi sebagian persyaratan kurikulum Jurusan Teknik 
Elektro guna memperoleh gelar SaIjana Teknik bidang Teknik Elektro 

An ~ta, . 
,/ -!--.1.' r ' ) L t ", 
, "",-\11 'of ct \ / '--
"--_// !.--"---

Yuliati, SSi, MT 
NIK. 511.99.0402 

Dewan Penguji, 

11 

Surabaya, 23 Januari 2007 

Pembimbing, 

-~ 
Ir. Melani Satyoadi 
NlK. 511.76.0056 

Sekretaris, 

~d" 
Ir. Melanl Satyoa 1 

NIK.511.76.0056 



ABSTRAK 

Alat pemarut kelapa elektronik ini dibuat untuk membantu mempercepat 
proses pemarutan. Alat pemarut kelapa tradisional membutuhkan waktu ±5 menit 
untuk memarut kelapa dengan berat total '12 Kg. Pada alat ini hanya membutuhkan 
± 1 menit untuk memarut kelapa dengan berat '12 Kg. Kelapa dimasukkan ke dalam 
mesin pemarut secara manual. 

Hasil dari parutan ini kemudian dicampur dengan air pada tempat 
penyaringan. Membuka keran tempat penampungan air dan santan menggunakan 
motor DC. Motor AC digunakan untuk menggerakkan saringan yang bekerja 
dengan sistem sentrifugal. Mikrokontroler 89S51 digunakan sebagai pengontrol 
alat pemarut kelapa, membuka keran tempat penampungan air, proses 
penyaringan, dan untuk membuka keran pada tempat penampungan santan. 
Menggunakan SSR sebagai saklar untuk mengaktifkan dan mengnonaktifkan 
motor AC. 

Pengukuran yang dilakukan, meliputi pengukuran tegangan pada 
rangkaian driver motor DC. VB = 0.047 IlV dan V c = 12 v pada logika O,sedangkan 
pada logika 1 VB = 0.047 Ilvdan Vc = 12 v. Pengukuranjuga dilakuan pada motor 
AC untuk mengetahui arus dan tegangan yang dibutuhkan. 

Pengujian dilakukan dari tandon air, tempat pemarutan kelapa, tempat 
penyaringan dan tempat penampungan santan keIapa. Pada tempat penampungan 
santa ini, santan yang akan keIuar sebanyak v,., 'h, dan 1 liter. Pada kondisi 
tandon santan bervolume 3 liter, maka besarnya error yang terjadi pada saat 
pengujian di tempat penampungan santan pada ukuran Y4, '12, dan 1 liter berturut­
turut adalah 6.4%, 7%, dan 6.3%. 
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