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PFNliTl;P 

Pad(l hah i ni b~risi kesimpulan dan saran yang diperolch setelah 

lnelalul pengukuran dan pcngujian alaL 

5.1. Kesimpulan 

Setelah melakukan pengukuran dan pengu!!an pada alat, maka dapat 

di~impulkan hahwi1 

1. Berdasarbm hasil perc.obaan dan tabel4.4 sampai dengan tabel 

4.9 kesaiahan dari perhitungan lumiah tablet dibandingkan 

dengan pen11!!1taan ada!ah 

• Pengujian 1 dengan tabiet berdlameter 1) em dan Jumlah 

penn!!1taan 5 tablet terdapat kesaiahan sebesar 10%, 

• PenguJian 11 dengan tablet herdlameter 2) em dan Jumlah 

pen11lmaan 10 ",bier rerdapat kesa!ahan sebesar 30°;0 

• PenguJlan 111 dengan tablet berdlameter 2,2 em dan JU111!a11 

pcnni!~laan 15 tahlet tcrdapHl kcsalahan seh~sar 5()~/t1 

• PenguJlan IV de!HWn table! berdlameter :2 em dan Jumiah 

• PenguJ!a!J V dengan tablet herdlal1iTeter :2 em dan Jum!ah 
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• Pengujian VI dengan tablet berdiameter :2 em dan Jumiah 

perm!!1taun 10 tablet terduput kesalahan sebesur 60% 

Kesirnpulan y<ing didapat dari pengujian j ~allipai V1 adalah 

untuk tablet 2,2 em permintaan yang dapat diinputkan 5 - to 

tablet sedungkan untuk tablet :2 em pem1intaan vang dapat 

d!lI1J1utkun 5 - 7 tablet 

2 Kesalahan penghitungan tahiet jika jumlah tablet meiebihi 

pennintaan disiCbabkan karena .larak antar tablet terlalu dekat 

atau tidak ada ieda sehingga sensor membaea beberapa tablet 

menJudl 1 tabler. 

3 Kcsalahan penghitungan tablet jika jurnlah tablet kurang dari 

pennintaan disebabkan oleh putaran balik fase dari motor dan 

mekanik dari piringan kurang memadai dan kurang oalk 

sehmgga tablet tersangkut pacta mekamk dc,,, sensor danaI 

iTliOnghitung 1 tabkl miOl~adi beberapa table! 

4. Penggujian tidak dapat dilakukan secara kontinyu disebabkan 

dari sensor botol vang mengalami error ketika membaea botol 

benkutnya. 

5 Jalali. ideal antara bowl dengan sensor infra merah adalah 
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S.l.Saran 

I3erdasarkan hasi] pcrancangan. pt:mbuatan, pengukuran dan pengujian 

aiat, maka penuiis ingin memberikan beberapa saran guna meningkatkan 

fungs! aIm in!. Saran-saran sebagai herikut : 

Pembuatan mekanik haws benar-benar tepat atau pre~isi 

., Sensur pt:mancar hanls diktakkan sejajar dengan st:nsur penerima 

dan iarak antara sensor pemancar dan sensor penenma sfrngat 

mempengaruh! hasil pengukuran. 

3 lJnluk rna1erial penggantl lahlel_. lebih baik rncnggunakan rnalerial 

yang berbentuk mirip dengan tablet. 
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