Pada bhab inmi berisi kesimpulan dan saran vang diperolch setelah

melalut pengukuran dan pengunian alat,
5.1, Kesimpuian
Seteiah melakukan pengukuran dan pengupian pada alat, maka dapat
Hisimpuikan bahwa
i RBerdasarkan hasii percobaan dan t 4 4 sampai dengan tabei

4.9 kesalahan dan perhriungan jumiah tablet dibandingkan

dengan permintaan adalah

& Penguiian | dengan tablet bercdiameier 2.2 om dan wumlah
pnerniniaan 5 tablet terdapar kesalahan sebesar 10%

e Pengupnan [ dengan tablet berdiameier 2.2

1
1

permtintaan 10 mmblet terdanat kesalahan sebesar 30%

+« Pengupian 11l dengan tablet berdiameter 2.2 cm dan jumlah

s Pengunan IV dengan tabiet berdiameter 2 cm dan puniab
nermingaan 3 iabiet terdanat kesalahan sehesar 10%
s T

e Pengujian V dengan tabler berdiamieter 2 em dan jumiah

poermintaan 7 tablel terdapat Kes: alahan sehesar (%%
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e Pengunan VI dengan itabiet berdiameter 2

nerminiaan 10 tablet terdapat kesalahan sebesar 60%

Kesimpulan vang didapat dan penguiian 1 sampai VI adalah
untuk tablet 2.2 ¢m permintaan yang dapat dimmputkan 5 — 10
tablet sedangkan untuk tablet 27 ¢m permintaan vang dapat
diinputkan 5 — 7 mablet

Kesalahan penghitungan tablet jika jumiah tabict melebihi
permintaan disebabkan karena jarak antar tablet terlalu dekat
atau tidak ada jeda sehingga sensor membaca beberapa tablet
menjad: 1 fablet

Kesalahan penghitungan tablet jika jumiah tablet kurang dari

permintaan disebabkan oleh putaran balik fasc dan motor dan

mekanik dar piringan kurang memadai dan kurang baik
sehingga tablet tersangkut pada mekamk dan sensor dapat

inenghitung 1 tablet menjadi beberapa rablet
Penggujian tidak dapat dilakukan secara kontinvu disebabkan
dari sensor botol vang mengalami error ketika membaca botol

berikutnva.
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Berdasarkan hasil perancangan, pembuatan, nengakuran dan pengujian

alat. maka penulis ingin memberikan beberapa saran guna memngkatkan

fungsi alat . Saran-garan sebagai berikut
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Pembuatan mekanik harus benar-benar tepat atau presisi.
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Sensor pemancar harus diletakkan sejajar dengan sensor penerima
dan jarak antara sensor pemancar dan sensor penerima sangat
mempengaruiy hasil peneukuran.

Untuk material penggant tablet, lebih baik menggunakan material
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