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BAB V 

KESIMPULAN 

 Pada bab ini berisi tentang kesimpulan serta saran yang berkaitan dengan 

kerja praktik yang dilaksanakan oleh penulis di PT PLN Nusantara Power UP 

Pacitan. 

5.1 Kesimpulan 

1. Adanya sistem secara otomatis dapat meningkatkan efektivitas 

pengoperasian sistem beltsway 

2. Kontroler yang telah terpasang sangat diperlukan untuk memudahkan 

pengoperasian sistem dan perbaikan 

5.2 Saran 

Berdasarkan pelaksanaan kerja praktik di PT Nusantara Power UP Pacitan, 

penulis memberikan saran sebagai berikut:  

1. Dalam merealisasikan sistem tersebut perlu adanya pengembangan 

untuk menyesuaikan pengolahan data pada sensor  

2. Perlu adanya penyesuaian dengan perangkat kontrol yang ada agar 

sesuai dengan keberjalanan sistem meskipun nanti berbeda software 

dalam pembuatan program.  
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