BAB V
KESIMPULAN

Bab ini memuat tentang kesimpulan dari bab-bab yang telah dibahas
sebelumnya.
5.1 Kesimpulan

1. Pada sistem kontrol digunakan 3 pasang beltsway atau 6 buah
beltsway.

2. Untuk implementasi program, diperlukan 3 komponen utama yaitu
sensor beltsway, PLC (Programmable Logic Controller), modul
NodeMCU.

3. Dari 57 kali uji coba dari program PLC beltsway diketahui bahwa
program berjalan dengan baik

4. Dari 2 Kkali uji coba perangkat iot nodeMCU diketahui bahwa
program dan alat berjalan dengan baik

5.2 Saran
Saran yang diberikan dari hasil pengujian program beltsway
berbasis PLC Phoenix Contact ini. Bisa menggunkan PLC yang sudah

terintegrasi secara langsung dengan 10T (Internet of Things).
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