BAB V
PENUTUP

Berdasarkan hasil pengukuran dan pengujian alat yang terdapat pada

bab 1V, maka dapat disimpulkan, bahwa :

1.

Penggunaan daya pada saat standby adalah 15 watt dan pada saat
beroperasi adalah 29,86 watt. Pada saat beroperasi, penggunaan daya
kurang lebih 2 kali lipat lebih besar dibanding saat standby.

Pada pengujian otomatisasi alat, dapat disimpulkan kinerja pada alat
berjalan sesuai dengan fitur yang diberikan. Ketika Rain Sensor
mendeteksi hujan, maka Ultrasound Sensor akan mendeteksi jarak.
Ketika jarak <= 65 cm, maka Motor DC diaktifkan dan melakukan
gerakan menutup kanopi. Pada saat yang bersamaan, Ultrasound
Sensor akan membaca jarak, ketika jarak >= 66 cm, maka Motor DC
dinonaktifkan.

Pada pengujian perintah BOT Telegram, kinerja perintah sudah sesuai
dengan fitur yang diberikan dan dapat mengetahui cara mengirim
perintah melalui BOT Telegram.

Pada pengujian perbandingan jarak terukur dan jarak Ultrasound
Sensor, terdapat selisin pembacaan jarak berkisar 1,47 cm hingga
2,263 cm. Jarak Ultrasound Sensor lebih pendek dibanding jarak
terukur dan ketika jarak terukur semakin panjang maka selisih jarak
semakin besar.

Pada pengujian kecepatan Motor DC dan kecepatan putar Long Drat,
dapat diketahui kecepatan putar Motor DC yaitu 520 RPM dan
kecepatan putar Long Drat yaitu 180 RPM.

101



102

Pada pengujian delay waktu tempuh proses membuka atau menutup
kanopi memiliki selisih terhadap hasil perhitungan. Rata-rata selisih
waktu terlambat yaitu 4,2 second dan selisih waktu tercepat yaitu 0,9
second. Ketika melakukan proses buka atau tutup waktu tempuh
mengalami kenaikan hingga kurang lebih 4,2 second dibanding waktu
perhitungan perancangan.

Pada pengujian hubungan lama pemakaian Motor DC dengan suhu,
dilakukan 2 pengujian yaitu ketika Motor DC memiliki beban dan
tanpa beban. Berdasarkan pengujian ini, dapat disimpulkan perubahan
suhu berdasarkan lama pemakaian dalam kondisi normal (kurang dari
60°C) dan menyatakan spesifikasi Motor DC yang digunakan sesuai
dengan beban. Dalam hal ini, Motor DC dapat mengatasi beban
kanopi sehingga perubahan suhu pada Motor DC tidak cenderung
meningkat secara cepat.

Berdasarkan tujuan dari penetilian ini, sistem kontrol kanopi rumah
dengan BOT Telegram bekerja sesuai dengan fitur yang diberikan dan
mampu mengatasi permasalahan ketika menjemur pakaian, walaupun

efektivitas waktu dalam buka atau tutup kanopi lebih lama.
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