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ABSTRAK

Perkembangan pembangunan rumah sangat meningkat di jaman yang
modern, banyak developer rumah membuat desain rumah yang minimalis.
Selain desain rumah yang sangat minimalis dengan rooftop yang berfungsi
untuk melakukan kegiatan rumah tangga sehari-hari seperti menjemur
pakaian. Sering terjadi permasalahan dalam menjemur pakaian dikarenakan
kondisi cuaca yang sering berubah-ubah dan keadaan keluarga tidak selalu
berada di rumah sehingga pakaian yang dijemur basah akibat hujan.

Berdasarkan permasalahan ini, dikembangkan ide ‘Prototype Sistem
Kontrol Kanopi Rumah Menggunakan Telegram Berbasis 1oT”. Dengan
menggunakan Rain Sensor sebagai pendeteksi adanya hujan dan kemudian
proses akan dilakukan oleh mikrokontroler Raspberry Pi. Kontroling sistem
ini menggunakan BOT Telegram sebagai perantara antara user dan sistem
untuk berkomunikasi. Pada Telegram terdapat perintah untuk melakukan
kontrol buka, tutup, dan cek keadaan kanopi dari jauh melalui koneksi
internet. Pada sistem ini juga menggunakan Ultrasound Sensor sebagai
pendeteksi jarak untuk mengetahui keberadaan kanopi. Pada penelitian ini
menggunakan metodologi perancangan alat, antara lain studi literatur,
perancangan alat, pengukuran dan pengujian alat, dan pembuatan buku.

Berdasarkan pengukuran dan pengujian, alat ini menggunakan daya
sebesar 29,86 watt pada saat beroperasi dan pada saat standby menggunakan
daya 15 watt. Pengujian jarak terukur dan jarak Ultrasound Sensor memiliki
selisih jarak ukur berkisar 1,47 cm hingga 2,263 cm. Alat ini memiliki Motor
DC dengan kecepatan 520 RPM yang terhubung dengan Long Drat sebagai
penggerak kanopi yang memiliki kecepatan putar 180 RPM. Dalam proses
buka atau tutup kanopi memiliki selisin waktu tempuh terhadap hasil
perhitungan. Rata-rata selisih waktu terlambat yaitu 4,2 second pada perintah
Ntutuptigaperempat dan selisih waktu tercepat yaitu 0,9 second pada perintah
Ntutupsetengah. Lama penggunaan Motor DC pada alat ini akan
mempengaruhi suhu Motor DC. Semakin lama penggunaan Motor DC, maka
suhu akan semakin tinggi. Pengujian tanpa beban, 1 menit pertama suhu
Motor DC diangka 29.9 °C dan pada 10 menit penggunaan suhu meningkat
diangka 34.9 °C. Pengujian dengan beban, 1 menit pertama suhu Motor DC
diangka 30.5 °C dan pada 10 menit penggunaan suhu meningkat diangka 34.5
°C. Berdasarkan tujuan dari penetilian ini, sistem kontrol kanopi rumah
dengan BOT Telegram bekerja sesuai dengan fitur yang diberikan dan
mampu mengatasi permasalahan ketika menjemur pakaian, walaupun
efektivitas waktu dalam buka atau tutup kanopi sedikit lebih lama.

Kata Kunci : Rain Sensor, Raspberry Pi, Ultrasound Sensor, 10T, Telegram
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ABSTRACT

The development of house construction has greatly increased in modern
times, many home developers have created minimalist home designs. In
addition to the very minimalist design of the house with a rooftop that
functions to carry out daily household activities such as drying clothes.
Problems often occur in drying clothes due to weather conditions that often
change and family circumstances are not always at home so that clothes are
dried in the sun wet due to rain.

Based on this problem, the idea of "Prototype of Home Canopy Control
System Using loT-Based Telegram” was developed. By using the Rain
Sensor as a rain detector and then the process will be carried out by the
Raspberry Pi microcontroller. The control of this system uses Telegram BOT
as an intermediary between the user and the system to communicate. On
Telegram there are commands to control opening, closing, and checking the
state of the canopy remotely via an internet connection. This system also uses
an Ultrasound Sensor as a distance detector to determine the presence of the
canopy. In this study, tool design methodologies were used, including
literature studies, tool design, tool measurement and testing, and book
making.

Based on measurements and tests, this tool uses a power of 29.86 when
operating and when standby uses 15 watts of power. Testing the measured
distance and the Ultrasound Sensor distance has a difference in measuring
distances ranging from 1.47 cm to 2,263 cm. This tool has a DC Motor with
a speed of 520 RPM which is related to the Long Thread as a canopy driver
which has a rotational speed of 180 RPM. In the process of opening or closing
the canopy has a delay time. The average delay time difference is 4.2 seconds
on the three-quarter /close order and the fastest time difference is 0.9 seconds
on the /halfclose order. The duration of use of the DC Motor in this tool will
affect the temperature of the DC Motor. The longer the DC motor is used, the
higher the temperature will be. Testing without load, the first 1 minute the
temperature of the DC motor is 29.9 °C and in 10 minutes of use the
temperature increases to 34.9 °C. Testing with load, the first 1 minute the
temperature of the DC motor is 30.5 °C and in 10 minutes of use the
temperature increases to 34.5 °C. Based on the purpose of this study, the
home canopy control system with Telegram BOT works according to the
features provided and is able to overcome problems when drying clothes,
although the effectiveness of opening or closing the canopy is slightly longer.

Keywords : Rain Sensor, Raspberry Pi, Ultrasound Sensor, 10T, Telegram
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