BABV
KESIMPULAN

Kesimpulan yang dapat diambil dari hasil perancangan dan pengujian

sistem nampan berjalan otomatis pada mesin pemipih biji jagung dalam

skripsi ini adalah :

1.

Penggunaan smart relay zelio berhasil berfungsi sebagai pengontrol
utama pada sistem nampan berjalan otomatis dengan menggunakan
sensor infrared dan sensor proximity sebagai pendeteksi objek nampan.
Penggunaan inverter berhasil mengontrol kecepatan motor penggerak
konveyor sesuai dengan target yang diinginkan dan perpindahan
kecepatan bekerja secara otomatis, yaitu 84rpm kecepatan konveyor pada
saat proses pengambilan nampan, dan 55rpm pada saat proses pengisian
bahan.

Konveyor bisa dirubah kecepatannya melalui HMI dengan menggunakan
mode komunikasi modbus ke inverter (menggunakan RS-485), tanpa
harus mencari parameter P6 (untuk merubah nilai M0) dan P5 (untuk
merubah nilai M1) melalui front panel inverter.

Jarak peletakan rak penampung tumpukan nampan dan konveyor tidak
boleh lebih dari 2cm dan tidak boleh kurang dari 1cm, sedangkan jarak
rangka meja penampung nampan setelah melalui proses pengisian bahan
dengan jarak konveyor tidak boleh lebih dari 6cm dan tidak boleh kurang
dari 2cm

Pengoperasian dan monitoring kinerja alat menjadi lebih mudah dengan
adanya push button START, STOP, dan lampu indikator pada panel box

Mengurangi human error selama produksi berjalan
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SARAN

1.

Untuk industri skala besar, disarankan menggunakan konveyor yang lebih
panjang dan nampan yang lebih panjang juga

Pemilihan IR sensor disarankan yang tidak terlalu sensitif terhadap
pantulan cahaya dari luar

Untuk pengembangan projek yang lebih kompleks dan memerlukan 1/0
yang banyak, disarankan membeli smart relay zelio tipe modular supaya
dapat di expansi

Untuk memaksimalkan dan mempermudah pengoperasian inverter, maka
disarankan menggunakan HMI dan PLC untuk project yang
membutuhkan easy custom setting dan monitoring yang lebih lagi
Realisasi desain alat secara keseluruhan masih perlu dikembangkan agar
sesuai dengan standar makanan dan lebih efisien dalam penggunaan
konveyor

Penerapan kontroller, inverter, sensor dan konveyor dapat diaplikasikan
ke bidang lain, misal digunakan untuk sortir barang otomatis, pengisian

barang didalam box atau sejenisnya.
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