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BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

5.1 Kesimpulan 

Pada teknologi pendeteksi pencemaran udara dapat disimpulkan 

bahwa, dengan membuatStudi Pustaka Aplikasi Sensor Gas Pada Sistem 

Monitoring Polusi Udara Berbasis Quadrotor Unmanned Aerial Vehicle 

(UAV) dan Internet-of-Things (IoT) dapat mengetahui indeks kualitas udara 

yang baik. Selain itu penggunaan sesnsor gas Penggunaan quadrotor sebagai 

pemantau kualitas udara hanya menggunakan satu quadrotor dibandingkan 

menggunakan teknologi AQMesh dan Cerepol. Hanya menggunakan satu 

drone saja dapat memantau pencemaran udara dalam suatu wilayah. Parameter 

polusi udara menggunakan quadrotor dapat diukur menggunakansistem sensor 

yang diterbangkan bersama dengan quadrotor. Sistem sensor yang dapat 

mendeteksi skala suhu, kualitas udara, CO, dan CO2. Sebagai kesimpulan, 

data pengukuran polusi udara jugatelah dipetakan sesuai dengan koordinat. 

Dengan demikian, parameter polusi udara dapat dipantauponsel di beberapa 

titik. 

 

5.2 Saran 

Pada sistem drone pendeteksi pencemaran udara perlu dikembangkan 

lagi agar hasil yangdiperoleh lebih baik dengan meningkatkan daya baterai, 

sensor, serta meningkatkan daya jelajah drone, sehingga dapat mengatasi 

pencemaran udara dengan baik. 
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