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ABSTRAK 

Laporan kerja praktek dengan judul “Sistem Navigasi Dan Komunikasi 

Pada KRI Kerambit (Echosounder)” membahas tentang kegiatan yang 

dilaksanakan selama kerja praktek di PT. PAL Indonesia (Persero) Surabaya, pada 

tanggal 10 Juni 2019 sampai 12 Juli 2019. PT. PAL Indonesia (Persero) 

merupakan perusahaan dalam naungan BUMN (Badan Usaha Milik Negara) yang 

bergerak dibidang galangan kapal dan power plan.  

Selama masa kerja praktek di PT. PAL Indonesia (Persero), dilakukan 

observasi dan studi literasi terhadap KRI (Kapal Republik Indonesia) Kerambit 

KCR (Kapal Cepat Rudal) 60m dan sistem instrumentasi didalamnya, 

menyangkut beberapa peralatan navigasi dan komunikasi secara umum. 

Secara lebih mendalam dilakukan observasi dan studi literasi terhadap 

Echosounder sebagai peralatan navigasi pada kapal. Dipelajari fungsi, jenis-jenis 

daripada echosounder, prinsip kerja, dan spesifikasi dari Echosounder JFE-680 

yang digunakan pada KRI Kerambit KCR 60m. 

Hasil dari kerja praktek ini adalah diketahui fungsi, jenis-jenis, bagaimana 

prinsip kerja, spesifikasi, dan pemasangan dari sebuah Echosounder JFE-680 

pada KRI Kerambit KCR 60m. 

Kata Kunci: KRI Kerambit, sistem instrumentasi, echosounder. 
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ABSTRACT 

Work report entitled "Navigation and Communication Systems in KRI 

Kerambit (Echosounder)" discusses the activities carried out during field work 

at PT. PAL Indonesia (Persero) Surabaya, from 10 June 2019 to 12 July 2019. PT. 

PAL Indonesia (Persero) is one of Indonesia State-Owned Enterprises (BUMN) 

engaged in shipyards and power plans. 

During the period of field work at PT. PAL Indonesia (Persero), observers 

carried out observations and literacy studies of the KRI (Indonesian Republic 

Ship) Kerambit KCR (Missile Fast Ship) 60m and instrumentation system therein, 

concerning some navigation and communication equipment in general. 

Moreover, in depth observations and literacy studies of Echosounder as 

navigation equipment on ships are carried out. Observer then learned the 

functions, types of echosounders, working principles, and specifications of the 

Echosounder JFE-680 used in KRI Kerambit KCR 60m. 

The results of this field work were like known functions, types, how the 

working principles, specifications, and installation of an Echosounder JFE-680 on 

KRI Kerambit KCR 60m. 

Keywords: KRI Kerambit, Instrumentation system, echosounder. 
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