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ABSTRAK

Dalam rangka mengimplementasikan dan melengkapi kompetensi yang telah diperoleh
penulis dari kegiatan perkuliahan baik pada kelas teori maupun kelas praktikum maka kerja
praktek dilaksanakan sebagai suatu metode pembelajaran yang mampu memfasilitasi
pengimplementasian kompetensi tersebut. Lebih jauh kerja praktek juga dilaksanakan sebagai
media pembelajaran yang lain guna mendapatkan ilmu yang tidak didapatkan di kelas.

Pada kerja praktek yang telah dilaksanakan, penulis memilih PT PAL Indonesia sebagai
tempat pelaksanaan kerja praktek dengan ilmu keteknikan yang hendak diimplemlementasikan
dan dipelajari lebih jauh adalah ilmu elektronika pada sistem navigasi kapal perang meliputi
pengetahuan mengenai perangkat navigasi kapal perang serta cara kerjanya, khususnya radar
navigasi pada KRI Kerambit 627, sebuah kapal cepat rudal yang merupakan salah satu proyek
terkini PT PAL Indonesia.

Selain sebagai media pengembangan kompetensi kognitif, kerja praktek yang telah
dilaksanakan juga berfungsi sebagai media pembelajaran afektif mengenai situasi dunia kerja,
etika profesi, sejarah perusahaan, serta kedisiplinan dalam melaksanakan kewajiban sebagai
seorang calon sarjana teknik. Kompetensi-kompetensi yang dikembangkan selama
menjalankan kerja praktek ini tentu menjadi bekal berharga bagi penulis dalam menyongsong
masa depan adapun semua objek pembelajaran tersebut dicapai dengan menggunakan metode
observasi dan studi literatur terfokus.

Kata kunci : Kompetensi, elektronika, navigasi, kapal perang.



ABSTRACT

In order to implement and complete the competencies that have been obtained by the
writer from lecture activities both in the theory class and practical class, practical work is
carried out as a learning method that is able to facilitate the implementation of those
competencies. Furthermore practical work is also carried out as another learning medium in
order to gain knowledge that is not obtained in class.

In practical work that has been carried out, the authors chose PT PAL Indonesia as a
place to carry out practical work with engineering that would be implemented and further
studied is the science of electronics in warship navigation systems including knowledge of
warship navigation devices and how they work, especially navigation radar on KRI Kerambit
627, a special type of warship which is one of the latest projects of PT PAL Indonesia.

Aside from being a medium for developing cognitive competence, practical work that
has been carried out also serves as a medium for affective learning about the real situation of
an engineer work, professional ethics, company history, and discipline in carrying out
obligations as a prospective engineering graduate. The competencies developed during the
course of this practical work certainly become a valuable provision for writers in welcoming
the future while all the learning objects are achieved by using the method of observation and
focused literature study.

Keywords: Competence, electronics, navigation, warships.
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