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ABSTRAK 

 
Mesin dispenser minuman sering temui di restoran cepat saji. Pada 

umumnya, mesin tersebut hanya dapat memilih volume larutan. Selain itu 

sebagian orang kurang merasa puas, karena tidak menyukai minuman yang 
manis. 

Berdasarkan masalah tersebut, timbul ide untuk membuat mesin 

dispenser minuman yang dapat menyediakan pilihan tingkat kemanisan. 

Sehingga konsumen dapat mengatur seberapa banyak larutan gula yang 

dikeluarkan agar sesuai dengan tingkat kemanisan yang diinginkan. Alat ini 

dibuat dengan memanfaatkan Arduino Nano, Relay, dan Motor Servo sebagai 

komponen utamanya. Arduino Nano digunakan sebagai otak dari mesin ini. 

motor servo digunakan untuk megeluarkan larutan tawar dan larutan gula dari 

tempat penampungnya. 

Berdasar uji coba sensor terhadap jarak dan jenis bahan, kinerja 

sensor infrared paling efektif digunakan untuk mendeteksi ada tidak nya gelas 

berbahan melamin dengan jarak deteksi efektif ≤ 3cm bernilai sekitar 57 mV. 

Sensor water level dengan kefektifannya mendeteksi air dalam wadah setebal 

1,5cm dengan tegangan terukur 3,1V. Hasil yang dari penelitian ini adalah 

dispenser minuman mampu menghasilkan tiga tingkat kemanisan dengan 

volume 300ml. Kecepatan keluarnya larutan dengan volume 300ml tersebut 

dalam waktu 20 detik. 

Kata kunci: Tingkat kemanisan, Arduino Nano, Motor Servo. 
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ABSTRACT 

 

Drink dispenser machines are often found in fast food restaurants. 

In general, the machine can only choose the volume of the solution. In 

addition, some people are not satisfied, because they do not like sweet drinks. 

Based on these problems, the idea arose to make a beverage dispenser 

machine that could provide a choice of sweetness level. So consumers can 

adjust how much sweetener solution is released to match the desired level 

of sweetness. This tool is made by utilizing the Arduino Nano, Relay and 

servo motor as its main components. Arduino Nano is used as the brain of 

this machine. Servo Motor are used to remove fresh and unsweetened 

solutions from their reservoirs. 

Based on sensors testing the distance and type of material, the most 

effective infrared sensor performance is used to detect whether there is a glass 

made from melamine or ceramics with an effective detection distance ≤ 3cm 

worth about 57 mV. The water level sensor effectively detects water in a 

1.5cm thick container with a measured voltage of 3.1V. The results of this 

study are beverage dispensers capable of producing three levels of sweetness 

with a volume of 300ml. The speed of the solution with a volume of 300ml 

is within 20 seconds. 

 

Keywords: Sweetness level, Arduino Nano, Servo Motor. 
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