BAB V

KESIMPULAN

Pada bab ini membahas beberapa hal yang dapat diambil kesimpulan
dari perancangan dan pengukuran dari “Alat Bantu Navigasi Pelayaran

Nelayan Tradisional”

1. Pengubahan tegangan output dari anemometer diubah ke
kecepatan angin menggunakan persamaan v= 6*vout tegangan
untuk mendapatkan kecepatan angin dalam satuan m/s

2. Batas terendah kecepatan angin yang dapat diukur adalah
0,019m/s. Rata rata kesalahan pada pengukuran kecepatan
angin adalah 0,09m/s.

3. Pembacan datangnya arah angin tidak terpengaruh oleh posisi
kapal

4. Sensor pembaca arah angin baru berfungsi saat kecepatan angin

yang berhembus diatas 1m/s
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