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ABSTRAK 

Seiring perkembangan teknologi, bidang pertanian juga ikut 

mengalami perkembangan, yakni pola cocok tanam tanpa media tanah yang 

dikenal sebagai Hidroponik yang memanfaatkan air sebagai media 

pengganti tanah untuk memenuhi kebutuhan nutrisi bagi tanaman untuk 

pertumbuhannya. Terdapat faktor penunjang lain yakni kondisi lingkungan 

seperti kelembaban. Kelembaban pada tanaman hidroponik harus selalu 

diperhatikan, karena kelembaban berkaitan dengan laju transpirasi yang 

dapat mempengaruhi pertumbuhan tanaman. Selain itu, kelembaban udara 

yang tinggi dapat menyebabkan tumbuhnya jamur yang dapat merusak atau 

mebusukkan akar tanaman, dan kelembaban udara yang rendah dapat 

menyebabkan timbulnya hama yang dapat merusak tanaman. 

Pada tugas akhir ini akan dibuat Otomatisasi Kelembaban Ruang 

pada Sistem Hidroponik yang dapat menjaga kelembaban ruang dengan 

melakukan penyemprotan kabut pada rak hidroponik NFT yang tertutup 

rapat dengan plastik UV dan diberi lubang udara sebagai ventilasi. Rak 

hidroponik dilengkapi dengan sensor kelembaban untuk mendeteksi 

kelembaban ruang. Ketika sensor kelembaban mendeteksi tingkat 

kelembaban ruang kurang dari nilai minimum, maka secara otomatis 

mikrokontroler akan mengaktifkan pompa dan menyemprotkan kabut ke 

seisi ruangan. Sedangkan ketika kelembaban ruang lebih nilai maksimum, 

maka mikrokontroler akan menyalakan kipas hingga diperoleh tingkat 

kelembaban yang diinginkan. Selain itu, pada bak penampungan bawah 

yang berisi air bernutrisi dilengkapi dengan sensor TDS untuk mendeteksi 

kadar nutrisi yang terlarut dalam air, ketika nutrisi kurang dari nilai 

minimum makaakan dilakukan penambahan nutrisi. Sedangkan jika nutrisi 

lebih dari nilai maksimum maka akan dilakukan penambahan air. Nilai 

kelembaban dan TDS juga dapat dipantau pada display LCD. 

Hasil yang diperoleh dari penelitian ini menunjukkan bahwa sistem 

dapat bekerja secara otomatis menyalakan pompa kabut ketika mendeteksi 

kelembaban kurang dari 60%RH dan 80%RH dan menyalakan kipas ketika 

kelembaban lebih dari 90%RH. Sistem juga dapat mengaktifkan valve 

penambahan nutrsisi ketika nilai kurang dari 300 ppm dengan nilai tegangan 

0,6V dan mengaktifkan valve penambahan air ketika nilai lebih dari 700 

ppm dengan nilai tegangan 1,4V. 

 

Kata Kunci : Hidroponik, NFT, TDS, mikrokontroler. 
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ABSTRACT 

Along with the development of technology, the agricultural sector 

has also experienced development, namely the pattern of planting without 

soil media known as Hydroponics which uses water as a soil substitute 

medium to meet the nutritional needs of plants for its growth. There are 

other supporting factor that is environmental conditions such as humidity. 

Moisture in hydroponic plants must always be considered, because humidity 

is related to the rate of transpiration which can affect plant growth. In 

addition, high humidity can cause fungus to grow which can damage or 

reduce plant roots, and low air humidity can cause pests that can damage 

plants. 

In this final project, Automation of Humidity in Hydroponic Systems 

will be made that can maintain the humidity of the space by spraying fog on 

the NFT hydroponic rack which is tightly closed with UV plastic and given 

air vents as ventilation. The hydroponic shelf is equipped with a humidity 

sensor to detect room humidity. When the humidity sensor detects the 

humidity level of the room is less than the minimum value, the 

microcontroller will automatically activate the pump and spray the mist into 

the entire room. Whereas when the humidity of the room is more the 

maximum value, the microcontroller will turn on the fan until the desired 

humidity level is obtained. In addition, in the lower reservoir that contains 

nutritious water is equipped with a TDS sensor to detect the level of 

nutrients dissolved in water, when nutrients are less than the minimum 

value, nutrition is added. Whereas if the nutrition is more than the 

maximum value, the addition of water will be done. Moisture values and 

TDS can also be monitored on the LCD display. 

The results obtained from this study show that the system can work 

automatically turn on the mist pump when it detects humidity less than 60% 

RH and 80% RH and turns on the fan when humidity is more than 90% RH. 

The system can also activate valve addition nutrition when the value is less 

than 300 ppm with a voltage value of 0,6V and activates the valve addition 

of water when the value is more than 700 ppm with a voltage value of 1,4V. 

 

Keywords: Hydroponics, NFT, TDS, microcontroller. 


