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ABSTRAK 
 
 
 

Catur Rusia Putri: “Pengembangan Perangkat Pembelajaran Model 
Pembelajaran Kooperatif tipe Merry Go Round untuk melatihkan keaktifan dan 
meningkatkan Hasil Belajar Peserta Didik pada Materi Kinematika Gerak Lurus 
di SMAK St. Stanislaus Surabaya”. Dibimbing oleh Herwinarso, S.Pd., M.Si. 

 
Penelitian ini bertujuan mengembangkan perangkat pembelajaran untuk 
melatihkan keaktifan dan meningkatkan hasil belajar peserta didik di SMAK 
St.Stanislaus Surabaya yang menghasilkan perangkat pembelajaran berupa 
silabus, Rencana Pelaksanaan Pembelajaran (RPP), buku ajar, Lembar Kerja 
Peserta Didik (LKPD), dan Rencana Evaluasi yang telah melewati uji ahli dan 
telah diujicobakan. Penelitian ini menggunakan model pembelajaran kooperatif 
tipe Merry Go Round dengan model pengembangan 4-D Thiagarajan, Sammel dan 
Sammel (1947) yang meliputi define, design, development, disseminate. Model 
pengembangan dalam penelitian ini telah direduksi menjadi 3-D. 

 
Kualitas perangkat pembelajaran yang dihasilkan meliputi: 1.) perangkat 
pembelajaran valid, praktis, efektif dan keterlaksanaan RPP dengan skor 3,93 dan 
dalam kategori “sangat baik”. Hasil validasi memberikan skor 3,75 dengan 
kategori “sangat valid” untuk silabus, 3,56 dengan kategori “sangat valid” untuk 
RPP, 3,56 dengan kategori “sangat valid” untuk buku ajar, 3,64 dengan kategori 
“sangat valid” untuk LKPD dan 3,71 dengan kategori “sangat valid” untuk RE. 2) 
keaktifan peserta didik dengan skor 34,21 dengan kategori “sangat aktif”, hasil 
belajar berdasarkan N-Gain yaitu 0,45 dengan kategori “sedang”. Perangkat 
pembelajaran ini diujicobakan pada kelas X-MIPA. 

 
Berdasarkan hasil dan diskusi penelitian, dapat disimpulkan bahwa perangkat 
pembelajaran mampu melatihkan keaktifan dan meningkatkan hasil belajar 
peserta didik SMAK St.Stanislaus Surabaya. 

 
Kata kunci: Pengembangan Perangkat Pembelajaran, Keaktifan, Hasil Belajar, 
Merry Go Round, Kinematika Gerak Lurus. 
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ABSTRACT 
 
 

Catur Rusia Putri: “Development of Learning Devices Cooperative Learning 
Model type ‘Merry Go Round’ to train activeness and improve Student Learning 
Outcomes on Straight Motion Kinematics Materials at SMAK St. Stanislaus 
Surabaya”. Guided by Herwinarso, S.Pd., M.Si. 

 
The objective of this research is to develop learning tools to train activeness and 
improve student learning outcomes at SMAK St. Stanislaus Surabaya, which produce 
learning tools in the form of syllabus, Learning Implementation Plans (RPP), 
textbooks, Student Worksheets (LKPD), and Evaluation Plans that have passed expert 
testing and have been tested. This study uses the cooperative learning model type 
‘Merry Go Round’ with the 4-D development model of Thiagarajan, Sammel and 
Sammel (1947) which includes define, design, development, disseminate. The 
development model in this study has been reduced to 3-D. 

 
The quality of the learning devices produced includes: 1) learning devices valid, 
practical, effective and feasibility of RPP with a score of 3.93 and in the category of 
"very good". Validation results give a score of 3.75 with the category "very valid" for 
the syllabus, 3.56 with the category "very valid" for RPP, 3.56 with the category "very 
valid" for textbooks, 3.64 with the category "very valid" for LKPD and 3.71 with the 
"very valid" category for RE. 2) activeness of students with a score of 34.21 in the 
category of "very active", learning outcomes based on N-Gain which is 0.45 in the 
"moderate" category. This learning tool was tested in the 10th-Science grade. 

 
Based on the results and discussion of the research, it can be concluded that the 
learning device is able to train the activeness of improving the learning outcomes 
of the students of SMAK St. Stanislaus Surabaya. 

 
Keywords: Development of Learning Devices, Activity, Learning Outcomes, 
Merry Go Round, Straight Motion Kinematics. 
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