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ABSTRAK 

Dalam perkembangan duma elektronik dewasa ini banyak peralatan 
menggunakan teknologi tanpa kabel dan kendali jarakjauh. Teknologi tanpa kabel 
menggunakan pemancar dan penerima dengan media infra merah, ultra sound, 
atau radio frekuensi. 

Dalam tugas akhir yang akan dibuat ini dijelaskan tentang pembuatan 
suatu alat yang dapat membuka garasi secara otomatis, dalam pembuatan skripsi 
ini modul RF digunakan adalah tipe Laipac 434A, tipe TLP-434A adalah sebuah 
modul pemancar (transmitter) dengan modulasi ASK yang beroperasi pada 
frekuensi 433,92 MHz. Sedangkan tipe RLP-434A adalah sebuah modul penerima 
(receiver) dengan frekuensi operasi 433,92 MHz. Pada pintu garasi prototip 
dipasang modul RF penerima dan pada mobil prototip dipasang modul RF 
pemancar. 
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