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Bab V ini membahas tentang kesimpulan dan saran yang diperoleh setelah 

melakukan pengukuran dan pengujian alat. 

5.1. Kesimpulan 

Seeara umum keseluruhan dari sistem yang telah diraneang dan dibuat dapat 

dikatakan berjalan dengan baik, dimana mobile robot dengan dimensi 98 em x 47 em 

x 45 em dan berat 8,5 Kg dapat melintasi tangga dengan kemiringan maksimum 

sebesar 29,7°. Jarak maksimum antara PC dan mobile robot atau jarak maksimum 

untuk dapat mengoperasikan mobile robot adalah 25 meter. 

Kesulitan eukup besar yang dirasakan selama peraneangan dan pembuatan 

alat adalah bagian modul RF, dimana gelombang RF dari modul ini sulit terdeteksi 

untuk dilakukan pengamatan dan pengukuran gelombang serta mudah terinterferensi 

gelombang lainnya. Namun untuk modul CCTV dapat dikatakan tidak bermasalah, 

video yang ditampilkan pada layar monitor PC eukup bagus selama masih dalam 

jarak jangkauan efektifnya yaitu ± 25 meter. 
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Dari data pengujian mengangkut beban kerangka dari mobile robot dapat 

mengangkut beban sampai dengan 5 Kg dengan arus yang mengalir pada masing -

masing motor DC berkisar antara 5 Ampere untuk beban 5 Kg. Sehingga dalam hal 

ini mobile robot masih dapat dimungkinkan untuk diberikan rangkaian tambahan 

untuk tujuan lainnya. 

Bagian rangka mobile robot juga mempunyai kesulitan yang berarti, sehingga 

rangka mobile robot telah banyak mengalami perubahan untuk memperoleh hasil 

yang diharapkan yaitu mampu melintasi tangga. Dengan pemilihan dan penggunaan 

bahan yang tepat akan sangat mendukung sistem yang telah dibuat. 

5.2. Saran 

Harapan pada masa mendatang penggunaan modul RF dapat dioptimalkan 

jarak jangkauannya sehingga mobile robot dapat menjelajah lebih jauh lagi. 

Perbaikan mekanik pada mobile robot juga diperlukan, dimana mekanik dituntut 

harus lebih efektif sehingga nantinya mobile robot dapat benar - benar mampu 

melintasi berbagai macam bentuk dan ukuran lintasan seperti pada kehidupan nyata. 

Pada rangkaian perlu ditambahkan rangkaian yang mampu untuk mengukur jarak 

antara controller dan plant agar pengguna dapat mengetahui jarak efektif dalam 

pengendalian mobile robot. 
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