BAB V
KESIMPULAN

Pada bab ini akan disimpulkan beberapa hal yang dapat diambil dari

pengukuran, serta pengujian pada sistem penggilingan dan pencetak bumbu

pecel.

1.

Alat berfungsi sesuai dengan tujuan perancangan, yaitu alat
dapat melakukan proses penggilingan secara otomatis dengan
durasi 37 menit untuk 1kg bumbu pecel dengan total bumbu yang
dihasilkan sebanyak 18 buah, untuk 2kg bumbu pecel durasi 77
menit dengan total bumbu 38 buah, dan untuk 3kg bumbu pecel
durasi 117 menit dengan total bumbu 58 buah.

Pada proses penggilingan terdapat sisa-sisa bumbu yang berada

dalam mesin penggiling dan pencetak total 100 gram.

Untuk total bumbu jika ingin dilakukan pengemasan dengan
standart bumbu yang ada di pasaran degan berat 250 gram, maka
bumbu total yang dikemas sebanyak 5 buah bumbu dengan berat

50 gram setiap pemotongan dengan dimensi 2 x 8 cm.
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