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AUSTRAK 

Pada saat ini perkembangan teknologi sudah mencakllp semlla bidang 

kehidupan, salah satunya adalah dunia hibllran khllsllsnya musik. Musik dewasa ini 

disamping menonjolkan bakat sang musisi juga menonjolkan bunyi-bunyian yang 

diciptakan oleh perlatan elektronika pendukung sepcrti rangkaian efek gilar tistrik. 

Bunyi-bunyian yang khusus ini memberi kekhasan dalam penyajian bunyi atau 

bentuk sllara yang dihasilkan. 

Datam tllgas akhir ini dirancang untuk menciptakan efek suara distorsi 

(liis/orlion) yang dihasilkan oJeh rangkaian clipper atau rangkaian pemotong 

amplitudo gelombang yang dihasilkan oleh sllara gitar. 

Gelombang yang terdistorsi oJeh rangkaian clipper ini kemlldian dimasukan 

ke rangkaian ekualiser atau lapis frekuensi yang berfungsi untuk menapis suara -

suara atau frekuensi yang tidak diinginkan dan melewatkan frekuensi-frekuensi yang 

diinginkan. Jadi, fungsi Ekualiser disini sama seperti fungsi Ekualiser pada per/alan 

audio lainnya. 

Perancangan dan pembuatan Efek guitar listrik disini lebih dititik beratkan 

pada penggunaan mikrokontroler. Fungsi utama dari mikrokontroler ini sebagai 

pengatur penguatan dan pelemahan ( fungsi sebagai variabel resistor) tapis frekuensi 

tertentu yang diatur oleh rangkaian analog swicth 

Fungsi utama dari rangkaian ini sebagai saklar digital pemilih simpul-simpul 

resistor yang diatur seri yang mana tiap simpul mempunyai besaran resistansi yang 

berb:!da. Dan fungsi Jainnya adaJah penyimpan bentuk tapisan frekuensi ekualiser 

pada serial memory. Perangkat ini sangatlah berguna bagi pengguna ekualizer yang 

memiliki bentuk tapisan frekuensi tertentu yang bisa disimpan 
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