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ABSTRAK 

Alat ini adalah pengembangaan dari sistem pompa air otomatis 

berdasarkan kekeruhan air. Akan dibuat alat untuk memfilter hasil dari output 

pompa air berdasarkan kekeruhannya sesuai dengan aturan KEMENKES/RI, 

untuk air layak pakai maksimal nilai kekeruhan sebesar 25 NTU. 

 Dalam alat ini memanfaatkan sensor cahaya yang digunakan dalam 

mendeteksi kekeruhan air yang tersusun atas komponen LED sebagai 

pemancar cahaya dan LDR sebagai penerima cahaya. Hasil dari pembacaan 

sensor tersebut berupa tegangan yang akan diolah oleh ADC mikrokontroler 

ATmega 328 pada modul Arduino UNO. Dan hasil dari pembacaan ADC 

mikrokontroler digunakan untuk mendrive solenoid valve. 

 Dilakukan pengukuran menggunakan turbidimeter untuk 

mengkonversi hasil pengukuran dengan menentukan batas nilai NKADC 

sebesar 570 yang akan masuk ke sensor sehingga dapat mendeteksi 

kekeruhan air. Hasil yang didapatkan selama 2 kali pengujian alat adalah 

semakin banyak media tanah pada sampel maka pembacaan NKADC 

semakin besar. Nilai kekeruhan sesuai dengan standar aturan 

KEMENKES/RI serta sensor 1 dan 2 berjalan dengan baik dengan kontrol 

valve sesuai dengan hasil pembacaan sensor dan hasil output yang diuji oleh 

turbidimeter sesuai dengan batas nilai air layak pakai yaitu dibawah nilai 25 

NTU.  

 

Kata Kunci: sensor kekeruhan, turbidimeter, Arduino UNO solenoid valve. 
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ABSTRACT 

 

 This tool is the development of automatic water pump system bsed 

on turbidity of water by I Gede Andy Clif. A tool for fltering the water 

produced by the water pump based on it is turbidity is in accordance with 

PERENKES/RI regulation for water that is feasible to use with a turbidity 

limit of 25 NTU. 

 In this tool utilizes light sensors used in detecting water turbidity 

composed of LED as light emitters of LDR as light receivers. The result of 

the sensor reading is a voltage that will be processed by ADC microcontroller 

ATmega 328 in Arduino Uno module. And the read result of the 

microcontroller ADC will be used to drive the solenoid valve. 

 Conducted meansurements using  turbidimeters to convert the 

voltage meansurement results by determining the NKADC value limit of 570 

which go into the sensor so it can be detected turbidity of the water. The result 

obtained during the 2 times testing tool is the more soil media in water 

samples then the NKADC reading is getting bigger. Turbidity value in 

accordance with KEMENKES/RI rules standard as well as sensors 1 and 2 

goes well with valve control in accordance with sensor redings. 

 

Keywords: turbidity sensor,  turbidimeter, Arduino UNO, solenoid valve. 

 


