BAB V
KESIMPULAN

Dari hasil perancangan, pembuatan dan pengujian alat yang telah

dilakukan, penulis dapat mengambil kesimpulan sebagai berikut:

1. Untuk melakukan sistem pemantauan telah dilakukan pegambilan

parameter-parameter ukur dibawah ini

a.

Sensor tegangan Photo Voltaic, memiliki input tegangan
dengan rentang 0-12V dan mengeluarkan tegangan output linier
0-4,857 V

Sensor Tegangan Accu, memiliki input tegangan dengan
rentang 0-12V dan mengeluarkan tegangan output linier 0-
4.98Vv

Sensor Arus DC (Hambatan Shunt) menghasilkan tegangan
drop antara 9,9-23mV linier dengan kenaikan arus dari 7,4-
16A

Rangkaian Pengondisi Sinyal untuk arus accu memiliki output
tegangan dengan rentang antara 0,154-2.28V linier dengan
kenaikan arus 1,72-21,1 A. Berdasarkan data yang didapatkan
pada Bab IV, rata-rata penguatan RPS ini sebesar 66, 48 Kali.
Hal ini mendekati nilai perancangannya yaitu 67 kali.

Sensor Arus Beban, rentang arus input yaitu 0,18-1,2A dan
menghasilkan rentang output tegangan antara 4-38V

Sensor Tegangan Beban memiliki output ADC >512 jika sensor
dilewati tegangan 220, dan <512 bila tegangan yang lewat
kurang dari 220.
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Fungsi pengendali beban sudah dilakukan dan berjalan dengan baik
bila tombol ON pada aplikasi di android di tekan maka beban akan
nyala dan bila tombol OFF pada aplikasi di android di tekan, maka
beban akan mati

Pemantauan dan pengendalian secara jarak jauh bisa dilakukan
dengan koneksi internet. Yang berarti bisa terpantau dan
dikendalikan dari mana saja dalam jangkauan internet. Pengujian alat

yang telah dilakukan berjarak 45 Km dalam radius internet.
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